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MOTIVA

MICROMOBILITE

IONS

 Favorise I'écologie

* Réduit la congestion

» Offre flexibilité et commodité

* Diminue les codlts

» Améliore l'acces aux transports publics
» Réduit le besoin de stationnement

% Micromobilité de plus en plus connectee
» Systemes de transports intelligents plus

developpés
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Barométre de la mobilité 2023 l FRANCE

Vélos et micro-mobilités : un nouveau mode de vie ?
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N vélo classique

6l%

dos Frangais possédent
au moins un vélo
dans leur foyer

des Frangais utilisent
un velo électrique
tous les jours

Trottinettes

20% 36%
possede1 it au moins
une trottinette

‘ ; Trottinettes classiques 17%
Trottinettes électriques 11%

des Frangais ont
commence a utiliser
régulierement un engin de

micro-mobilité pendant ou
apres la crise du Covid-19

Intégration de la micromobilité dans les systemes de transports intelligents coopératifs (C-ITS)

$3.0 BILLION

$9.8 BILLION
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l MOTIVATIONS

SYSTEMES DE TRANSPORTS INTELLIGENTS COOPERATIFS (C-ITS)

* Micromobilité
* Internet of Vehicles (loV)
* Vehicle-to-Everything (V2X)

« Communication Hybride (ITS-G5, 5G)
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MOTIVATIONS

» Couverture étendue
« Communication permanente
« Mise a jour en temps réel

Sur quels criteres on choisit le type de
la technologie a utiliser ?

* Distance
 Latence E2E
« SINR

« Congestion

« QoS
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ll oBJECTIFS

 Identifications des différents parametres et criteres qui peuvent affectés les performances des
systemes de micromobilité.

* Proposition d’'une nouvelle architecture optimale intégrant des possibilités de communications
hybrides afin d’'améliorer les performances des architectures existantes.

« Evaluation des performances de I'architecture proposée afin de démontrer son efficacité pour un
tel environnement.

 Intégration des mécanismes de gain energétiques pour I'architecture proposeée.

« Validation des résultats théoriques par simulation pour des cas d’'usages de micromobilité.
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ll TRAVAIL REALISE

Contréle de position (zone de

geofencing)
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“Efficient loV-Based Geofencing Model for V2X Communication Using Energy Saving Approach” , IWCMC 2024
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ll TRAVAIL REALISE

Contréle de position (Piste
cyclable)
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TRAVAIL REALISE

Prédiction de vitesse + optimisation énergétique
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Travail soumis
“Enhancing Micromobility Integration in ITS: Leveraging loV and Dynamic RSUs for Efficient Speed
Prediction and Energy Management” , WCNC 2025
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TRAVAIL EN COURS

Implémentation de l'apprentissage par renforcement
(DDQN) pour ajuster dynamiquement I'environnement
hybride en fonction de plusieurs parametres
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ll PERSPECTIVES

« Intégration des mecanismes
? de gain énergétigue pour
I'architecture proposée

« Simulation des cas d'usage
! spécifiques de micromobilité
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